MicroPython auf dem Raspberry Pi Pico

Soft- und Firmware

Furs Flashen und die Programmierung des ESP32/Raspberry Pi
Pico:

Thonny IDE
PuTTY ein Terminalprogramm

Verwendete Firmware fur den Raspberry Pi Pico W:
RPI_PICO_W-20240105-v1.22.1.uf2

Verwendete Firmware fir den Raspberry Pi Pico:
RPI_PIC0O-20240105-v1.22.1.uf2

Raspberry Pi Pico fir MicroPython fit machen

Alles, was mit dem Raspberry Pi Pico gemacht werden soll, braucht erst einmal ein
Zuhause. Mein Pico wird mit Gefolge im Verzeichnis F:\P_programmieren\az-
blog\_ RASPI_PICO wohnen. In dem Verzeichnis lege ich folgende
Unterverzeichnisse an:

_workspace flur die MicroPython-Dateien
firmware zum Speichern der uf2-Firmwaredatei(en)

&« v N > DieserPC » sonstiges (F:) » P_programmieren > az-blog » __RASPI_PICO »

__RASPI_PICO o) Name

_workspace

firmware

Abbildung 1: Arbeitsverzeichnis anlegen

Die Raspberry Pi-Community andert von Zeit zu Zeit den Weg zur Download-Site.
Das Folgende beschreibt die Version vom Januar 2024.

Um auf dem Raspberry Pi Pico mit MicroPython arbeiten zu kdnnen, mussen wir als
Erstes die Firmware auf den Controller bringen. Der Raspi hilft uns dabei. Das USB-
Kabel wird am PC angesteckt, am Raspi aber noch nicht. Neben dem USB-Port liegt
die Taste BOOTSEL. Die dricken und halten wir, stecken dann das USB-Kabel am
Raspi an und zahlen langsam bis drei, das heif3t wir halten die Taste fur mindestens
drei Sekunden weiterhin gedrickt.

Abbildung 2: Platine des Raspberry Pi pico_BOOT-Select-Taste


https://github.com/thonny/thonny/releases/download/v3.3.10/thonny-3.3.10.exe
https://the.earth.li/~sgtatham/putty/latest/w64/putty-64bit-0.80-installer.msi
https://micropython.org/download/rp2-pico-w/rp2-pico-w-latest.uf2
https://micropython.org/download/rp2-pico/rp2-pico-latest.uf2

In dieser Zeit meldet sich ein neues USB-Laufwerk, bei mir ist es RPI-RP2 (H:).
Darauf befinden sich zwei Dateien, die INDEX.HTM ziehen wir auf einen Browser.

<« v A s > DieserPC > RPI-RP2 (H:)

> wm RPI-RP2 (H:) A Name
€ INDEX.HTM
=] INFO_UF2.TXT

Abbildung 3: PICO ist gestartet

Die Raspberry Pi-Dokumentation startet mit dem Ordner Microcontrollers. Klick auf
Raspberry Pi Pico and Pico W.

Raspberry Pi Documentation

The official documentation for
Raspberry Pi computers and microcontrollers

Computers Accessories Microcontrollers Services Pico C SDK
D D
RP2040 Raspberry Pi Pico and Pico W Raspberry Pi Debug Probe
Raspberry Pi's flagship microcontroller Support for Raspberry Pi Pico, Pico H, Supports Arm Serial Wire Debug (SWD),
device Pico W, and Pico WH and acts as a UART bridge

Abbildung 4: Zum Firmware-Download navigieren

Ganz unten in der Navigationsspalte klicken wir auf MicroPython.



Microcontrollers

Raspberry Pi Pico and Pico W

RP2040
Raspberry Pi Pico and Pico W

The family The family

Raspberry Pi Pico and Pico H Ecit this o0 GitHus

Pinout and design files
Raspberry Pi Pico W and Pico WH

Pinout and design files
Documentation

RP2040 Device

Raspberry Pi Pico

Raspberry Pi Pico W

0980090008060

Software Development
Software Utilities

What is on your Pico?
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Debugging using another Raspberry Pi
Pico

Resetting Flash memory

The Raspberry Pi Pico family currently consists of four boards; Raspterry Pi Pico (far left), Pico H (middle
and Pico WH (far right).

Raspberry Pi Debug Probe

Abbildung 5: Hier geht's zu MicroPython

Im nun gedffneten Menu geht's mit Drag and Drop MicroPython weiter.

Computers Accessories Microcontrollers Services
b et Raspberry Pi Pico and Pico W
RP2040
Raspberry Pi Pico and Pico W
Raspberry Pi Debug Probe The family
RES Ediit this on GitHub
MicroPython

What is MicroPython?

I Drag-and-Drop MicroPython I

Where can | find documentation?
Further reading

Which hardware am | running on?

The C/C++ SDK
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Abbildung 6: Hier werden wir findig

Je nachdem welches Exemplar von Controller wir haben, laden wir die
entsprechende uf2-Datei herunter — Klick.



Microcontrollers

Drag- and -Drop MicroPython

RP2040
Ed""‘_s - _.-.L-
Raspberry Pi Pico and Pico W
Raspberry Pi Debug Probe You can program your Pico by connecting it to a computer via USB, then dragging and dropping
RP1 downloadable UF2 file to let you install MicroPython more easily.
MicroPython

What is MicroPython?

Drag-and-Drop MicroPython

Where can | find documentation?

Further reading ORONORONCRORONORO tj O 55

Which hardware am | running on?

The C/C++ SDK
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wnload the correct MicroPython UF2 file for your board:

l e Raspberry Pi Pico I

e Raspberry Pi Pico W with Wi-Fi and Bluetooth LE support

Abbildung 7: Firmware herunterladen

Wir Schicken die Datei in den Ordner firmware im Arbeitsverzeichnis.

) Bitte geben Sie den Dateinamen an, unter dem die Datei gespeichert werden soll...

1t « P_programmieren > az-blog > __RASPI_PICO > firmware v & | firmware durchsuc
Organisieren v Neuer Ordner
a Name
firmware
LA ¢

Dateiname: | RPI_PICO-20240105-v1.22.1.uf2

Dateityp: | uf2 File (*.uf2)

A Ordner ausblenden

Abbildung 8: uf2-Datei Im Arbeitsverzeichnis ablegen

Die heruntergeladene Datei schaufeln wir durch Drag and Drop auf das USB-
Laufwerk des Raspberry Pi Pico.

<« v > DieserPC > sonstiges (F:) » P_programmieren > az-blog > __RASPI_PICO > _workspace

s RPI-RP2 (H:) &ame Anderungsdatum Typ GroBe
™ 1p2-pico-20220117-v1.18 (1).uf2 11.05.2022 20:45 UF2-Datei 569 KB

Abbildung 9: Firmwaredatei auf dem Raspi-Pico-Laufwerk ablegen

Jetzt beginnt der Flash-Vorgang der Firmware. Wenn das vollendet ist, verschwindet
das USB-Laufwerk von selbst. Wir starten Thonny, um uns mit dem Raspberry Pi



Pico Uber REPL zu verbinden. Wie beim ESP32 oder ESP8266 6ffnen wir das
Options-Menu uUber Run — Select interpreter, um die Verbindungsparameter
festzulegen.

Run Tools Help

| Select interpreter...

% Run current script F5
Debug current script (nicer) Ctrl+F5
Debug current script (faster) Shift+F5

’i‘& Debug current script (birdseye) Ctrl+Shift+B
Abbildung 10: Optionsmeni starten

Wir markieren den Raspberry Pi Pico-Eintrag.

General Interpreter Editor Theme & Font Run & Debug Terminal Shell Assistant

Which interpreter or device should Thonny use for running your code?
'MicroPython (ESP8266) v

The same interpreter which runs Thonny (default)
Alternative Python 3 interpreter or virtual environment
Remote Python 3 (SSH)

MicroPython (SSH)

MicroPython (BBC micro:bit)

MicroPython (ESP32)

MicroPython (ESP8266)

MicroPython (generic)

CircuitPython (generic)

A special virtual environment (deprecated)

Abbildung 11: Interpreter auswéahlen

Nach der Auswahl der Schnittstelle bestatigen wir mit OK.

T Thonny options X

General Interpreter Editor Theme & Font Run & Debug Terminal Shell Assistant

Which interpreter or device should Thonny use for running your code?
MicroPython (Raspbery i Pico) v

Details
Connect your device to the computer and select corresponding port below

(look for your device name, "USB Serial” or "UART").
If you can't find it, you may need to install proper USB driver first.

Port

< Try to detect port automatically >

Kommunikationsanschluss (COM1)
Serielles USB-Gerat (COM12)
< Try to detect port automatically >

Install or update firmware

Abbildung 12: Schnittstelle auswéhlen


http://grzesina.de/az/glossar.html#REPL

In REPL erscheint nach kurzer Zeit der MicroPython-Prompt, und wir kdnnen die
ersten Gehversuche mit dem Raspberry Pi Pico unternehmen.

>>>
Abbildung 13: Raspi pico meldet sich mit der Versionsnummer



